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– Đại học Thái Nguyên. 

Hiện đang công tác tại: Trường Cao đẳng Nghề số 1 – Bộ Quốc Phòng 

Xin cam đoan: Đề tài “Tối ưu hóa tham số bộ điều khiển ứng dụng cho 
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Hình 2.14. Đánh giá kết quả nhận dạng mô hình ...................................................... 25 
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